Magyar Honvedség

A replilo-jelento szolgalattol a figyelo-és
jelentoszolgalatokon keresztiil a legi

vezetés és iranyitas rendszerig
Elbado: Varga Janos vezérornagy
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A foldrol hato legvédelem
megszervezese
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ulo-jelento szolgalat

Léelemképz6, vezényszétablazat és célelemmérd




Repllo-jelento szolgalat

SNETAR TR

Fényszorénk az Adriai-tenger mellett




Kotott Leggdémb

alatokat

rr

0-es
Ig

A figyel
lentoszo

Je

—
:0
©
o]

()]
©
o
=]
L




&’ A figyel6-és jelentészolgalatok

A jelentOszolgalat informacios alrendszerét
kepezte a legvédelem komplex rendszerenek.
Feladata:

 ellenseges repuldéerok szamanak, tamadas
iIranyanak, tipusanak, es tevekenysegenek
felderitese;

 Jelentések gyors, szakszeri tovabbitasa a
vezetési pontokhoz (legjarmui-elharito uteghez,
sajat vadaszrepulok idobeni riasztashoz).




FIGYELO-ES JELENTOSZOLGALAT TERVEZESE,
MUKODESENEK ELMELETI MEGALAPOZASA
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FIGYELO-ES JELENTOSZOLGALAT TERVEZESE,
MUKODESENEK ELMELETI MEGALAPOZASA

FIGYELS GyeLd
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Légoltalom orszagos rendszere

Légvédelmiagyus szervezet, az un. ,zartvonal”




FIGYELO-ES JELENTOSZOLGALAT TERVEZESE,
MUKODESENEK ELMELETI MEGALAPOZASA

Orszagos Légvédelmi Figyel6 és riasztd szervezet alarendeltségébe az alabbi
szervezeteket rendelték az 1934-es tervek szerint:

« OLP Kozpont 70 f6);

« 8 Légveédelmi Kerlleti Kozpont (tovabbiakban Lékerkoz) (56 f6);
« 60 Orszagos Léegvedelmi Szarnykozpont (28 f6);

250 Orszagos Légvédelmi Figyeld és Riasztd Ors (8 f6);

« fegyvernemek ideiglenes vagy allando figyeld és jelentd szervezetek;
* helyifigyels és jelent6 szervezetek.

* Felszerelésuk:

« térképszelvény;

« tajolo;

« tavcso;

* hallotolcseér;

* repulégeép-felismer6 tipustabla;

« tavbeszélb;

« Kkortavirat-tovabbitd berendezés,

« kisteljesitmeényd radio.




FIGYELO-ES JELENTOSZOLGALAT TERVEZESE,
MUKODESENEK ELMELETI MEGALAPOZASA
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A légvédelmikerilletek hatarai 1941-1945
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Elvivazlata célelemek atszamitasanak kovetelmény rendszerérdl

Elvivazlat a fulel6készulékkel felszerelt Gtegrél



A magyar szukségletek a légvédelem hatékonnya tételére.

Cel
TI pUS Budapest oltalmazasara Budapest és az orszag
(db) oltalmazasara (db)
FREYA 4 100
WURCBURG D 30 60
WURCBURG R 10 100

LICHTENSTEIN 4 100



JELLEMZOK

Funkcio

Antenna

Felderitési tavolsag

Impulzus teljesitmény

Hullamhossz

Impulzushossz
Impulzussiriség
Iranykarakterisztika

Oldalszogmérés
pontossaga
Tavolsagmérés
pontossaga

FREYA

Tavol felderités
Racsantenna,
Dipdlos
120-200 km

50-70 kW

25m

1ps
IS

30

WURCBURG D
Legveédelmi tuzer,
tlzvezetés
Parabola 3,5 m

25 km

50-70 kW

0,5m

lus

1 ms

25m

TiPUS
WURCBURG R

Vadaszravezetés

Parabola 7,5 m

40-80 km

50-70 kW

0,5m

lps

IS

50 m

Negy alap tipusu radar

LICHTENSTEIN
Ejieli vadaszrepiilés
Dipdlos

3 km



& A honi légvédelem kiépitése
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& A honi légvédelem kiépitése

A hazai lokéatorfejlesztésben Német Wirzburg-Doéra lokator
résztvevok egy csoportja
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Wirzburg radar SAS radar
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A lokatorok atlagos felderitési zénaja kdzepes magassagon 1944 elején
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Tipus

Orosz jeldlés
Feladata

Frekvencia
tartomany

Méréshatar
Teljesitmény

Impulzus

KNIFE REST

KNIFE
REST A

P-8 DOLFIN
Felderitées

A sav

75 km
75 kKW
4-12 ps

csapata

KNIFE REST
B/C

P-10
Felderités

A sav

70 km
75 kKW
4-12 ps

Tipus

Orosz jeldlés
Feladata

Frekvencia tartomany
Méréshatar
Teljesitmény

Mérési pontossag

legvédelem radiétechnikai

DUMBO
DUMBO

P-3 (Pegmantit-3)
Felderités

VHF sav

120-150 km

1,5 km
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Honi légvédelem radiotechnik

csapata

RUSELAM
MNANE

NATO Code Mame

Freq Band

Type / Function

Range (km)

Associated Alr Defense
Yyeapon

BACK MET

EW/GCI

300km

SA-3 GAMMON

BACK TRAF

EVIACT

410

SA-3 GAMMON

BAR LOCHK

EvY

200Kkm

SA-3 GAMMON

BIG BACK

EW/GCI

g00

S54-5 GAMMORN

DOG EAR

Target Acguisition

S0km
38km

SA-0/ 5413
Z5U-23-4 gun

FAN SONG

EF/IG =

Fire Contral

BO-145"

S5A-2 GUIDELINE

FLAP WWHEEL

Fire Control

35 (est)

S-60 gun

FLAT FACE™

Target Acguisition

250

oA GOA

GIN SLIMG

Fire Contral / Tracking
(Range Measurement)
(Msl Guidance)

100+km

HZ-2 [PRC 5A-2]

GUM DISH

Fire Contral

20

Z5U-23-4 gun

KMIFE REST

Evy

TO-73km

S5A-2 GUIDELINE

LAMD ROLL

Fire Contral™

IR,

SA-8 GECKO




@& JHoni légvédelem radidtechnik

csapata

SPOON REST

Orosz jeldlés

Frekvencia tartomany

Méréshatar (D)

Teljesitmeény

DUMBO
P-12
Felderités
VHF sav

275 km
314 kW
4-6 us




IHoni légvédelem radictechnik
csapata

0DD PAIR

PAT HAND

FRV-11
SIDE MET Height

TIM SHIELD




A honi légvédelmi radiotechnikai csapatok
megszervezese hagyomanyos eszkozokkel

Nem automatikus vezetési rendszer jellemzése
Hagyomanyos vezetés

Vezetéssel szemben tamasztott kovetelmény:
« folyamatossag

« szilardsag

* rugalmassag

Vezetés formai:

 centralizalt
 decentralizalt

Vezetés modijai:

 személyes
« torzs utjan



[%==i ) A honi légvédelmi radidtechnikai csapatok

“&FEY megszervezése hagyomanyos eszkdzokkel

Nem automatikus vezetési rendszer jellemzése

Csapatok vezeteési rendszere
Feladata:
 alégi ellenseg radiolokacios felderitése és
azonositasa,
a cél jellegenek meghatarozasa
folyamatos kovetese

a celokrol torten6 folyamatos tajekoztatas
biztositasa

vadaszrepulogepek radiolokacios ravezetésenek
biztositasa a celra




¥) A honi légvédelmi radiétechnikai csapatok
megszervezese hagyomanyos eszkozokkel

Nem automatikus vezetési rendszer jellemzése

Az alabbi technikai vezetési eszkozoket alkalmaztak:

 Felderitd és ravezetd lokatorallomasokat

« Célokrol és sajat vadaszokrol mert adatok vezetesi pontra valo
tovabbitasara szolgalo eszkozoket

« Az altalanos és részleges Iégi helyzetet rogzitdé és abrazolo
eszkozoket

« Alégi célok eléfogasaval és megsemmisitésével kapcsolatos
feladatok megoldasat biztositdo eszkozoket

» Vezetést kiszolgalo hireszkozoket



Nem automatikus vezetési rendszer jellemzése

FelelOs:

« Légihelyzet jelentések az eldirt idGben és meghatarozott Gtemben torténd
tovabbitasaert

« Alégicélok jellegének megallapitasaert és a nyilvantartasaert



‘%==i) A honi légvédelmi radiétechnikai csapatok

2’ megszervezése hagyomanyos eszkozokkel

Nem automatikus vezetési rendszer jellemzése

A radiodtechnikai csapatoknak harci munkajuk soran nyert

informacionak a kovetkezbket kellett tartalmaznia:

a léqi ellenséqrol:

a felderitési zénajukban van-e ellenséges légi cél

a légi célok mindharom koordinatai (tavolsag, oldalszog és
magassag) megfelelé pontossaggal

a légi célok iranya, sebessége (utvonala)

kotelékben Iévo repuld gepek szama

a légi célok észlelhetd teveékenysége (radidtechnikai zavarasok alkalmazasa, mandverezéseik
stb)

a harci munka korulményeir6l:

a hagyomanyos és tomegpusztité eszk6zokkel mért ellenséges csapasok adatai (paraméterei,
hartasai a harcrendre stb)

a meteoroldgiai viszonyok
a harci munka minden oldalu biztosi6tasanak foka (technikai, miszaki, ABV stb)



Nem automatikus vezetési rendszer jellemzése

A vezetés gyenge oldala:

Ceélkozlés nagy késése és pontatlansaga

Az elhatarozas kidolgozasa és végrehajtasara forditott nagy passziv id6

A célok egy idejlu lekuzdésében a vezetés rendszerének kis atereszt6képessége

Az egyuttmikodeés vezetésének nehézsége



| A honi legvedelmi radiotechnikai csapatok

megszervezese
félautomatikus vezetési eszkozokkel

Félautomatikus vezetési rendszerrel folytatott harci munka jellemzése

Feladata:

Honi csapatok radidlokatorai altal felderitett es kovetett
leégi celok és sajat repul6gepek adatainak félautomatikus
leszedése es automatikus kodolasa €s tovabbitasa és
kontrolalasa

Harcallaspont allomanyanak iranyitasa

Csokkentse az adatok atfutas idejet, novelje a tovabbitas
és abrazolas pontossagat

Biztositsa az elfogd vadasz miszeres ravezetését

Nagy pontossagu celmegjelolest adjon a honi legvedelmi
raketa csapatok szamara

Magasabb szintrol az alegysegek iranyitasa.



A honi légvédelmi radiotechnikai csapatok
megszervezese
felautomatikus vezetesi eszkozokkel

Félautomatikus vezetési rendszerrel folytatott harci munka jellemzése

ASZDP-1M (Pautyina M): APN-1M KASZKAD
« adatok leszedése « vadaszrepul6é szamara parancs
kodolas;

« adatok abrazolasa
» parancs tovabbitasa

« adatok tovabbitasa
» |égi célok automatikus elfogasa (2)

» csapatok vezetése
* sajat és tavoli szazad VP adat

 csapatok értesitése fogadasa



Tipus

VP-11M

VP-02U

VP-01M

POLJE

VP-02M

Alkalmazasi teriilet

Vadasziranyité pontok
berendezése

A h.rt szd. HAP-ok aut.
vezetési és adattovabbito
komplexuma

A h.rt szd. HAP-ok aut.
vezetési és adattovabbito

komplexuma

A hrt szd. HAP-ok aut.
vezetési és adattovabbito
komplexuma

A honi rt. zaszloalj,
vadaszravezetd rt. szd-ok
automatizalt vezetési és

adattovabbito komplexuma

Rendeltetés

Az elfogo6 vadaszrepiildgépek
automatizalt célravezetése, a kidolgozott
vadasziranyitd parancsok szamitdgépes
kidolgozasa és automatizalt csatornan
torténd tovabbitasa a vadaszgépek
fedélzetére

Alégi célok adatainak leszedése,
feldolgozasa, eloljaro HAP-ra valo
tovabbitasa

Alégi célok adatainak leszedése,
feldolgozésa, eloljaré6 HAP-ra valo
tovabbitasa

A h. rt. szd harci munkajanak iranyitasa,

légi  célok  adatainak  leszedése,
feldolgozasa, eloljaro HAP-ra  és
felhasznalokhoz valo tovabbitasa,

A légi célok adatainak leszedése,
feldolgozasa, eloljaro HAP-ra  vald
tovabbitasa

Vezetesi és iranyitasi rendszerek

Csatlakozasi lehetoségek

1 felderitd RLA és 1
magassagméré RLA, VP-02M
komplexum

2 csoportban 2-2 felderit6 és
magassagméré RLA, VP-03U,
VP-02M, PORI

2 tavolsagméré RLA, 1
magassagméré RLA,VP-03U

4 felderitd RLA, 2 magassagmér6
RLA

2 csoportban 3 tavolsagméré RLA
és csoportonként 1-1
magassagmérd RLA, VP-11M,
VP-01M, (VP-02U)



VP-03U

PORI

OSZNOVA-1E

VSZ-11M

VSZ-15M

Alkalmazasi teriilet

A honi vree. és a vele
egyiitt  telepiilt h.rt.z.
harcallaspontjanak aut. vez.
és adattovabbito
komplexuma

Honi rt. zaszloalj
harcallaspont automatizalt
vezetési és adattovabbitd

komplexuma

A honi rt. zaszloalj
harcallaspontjanak
automatizalt vezetési ¢€s

adattovabbité komplexuma

Honi 1é. magasabbegység
¢s a vele egyiitt telepiilt h.
rt. harcészati
magasabbegység
harcéalaspontjanak vezetési
berendezése

A h. rt. harcaszati
magasabbegység
harcallaspontjan a VSZ-
11M automatizalt vezetési
rendszer része

Rendeltetés
Az alarendelt alegységektdl érkezd
légihelyzet informaciok gylijtése,

feldolgozédsa és tovabbitasa az eldljaro
H-ra, parancsok, jelentések vétele és
tovabbitasa

AVEKTOR-2NE, SZENYEZS
rendszerrel ellatott 1égvédelmi
rakétadandar (vadaszrepiild ezred)
harctevékenységének radidlokacios
biztositasa

Sajat inf. forrastol, és az alarendelt honi
rt. szazadtol kapott radiolokacios
informaciok automatikus gytijtése és
tovabbitasa a felhasznalokhoz

A h. 1¢. magasabbegység
alarendeltségébe tartozéo fegyvernemi
magasabbegységek, egységek €s
alegységek harctevékenysége
automatizalt és centralizalt vezetése

Az aktiv zavart alkalmazé Ilégi célok

koordinatainak automatizalt
meghatdrozasa trianguldciés moddszer
alkalmazésaval

Vezetesi és iranyitasi rendszerek

Csatlakozasi lehetéségek

VP-02U, VP-02M, VSZ-11

3 VP-02M

2 VP-01M

1 VEKTOR_2VE
1 PORI
1VSZ-11M

K-66, OBORONA, 2-2 PRV-13-1,
PRV-17-2, POLJE, VP-01M,
VEKTOR-2VE,

SYAS\ N =VAH

VSZ-11M-re automatizaltan

VP-001M, VP-02M, VP-02U, VP-
03U, PORI, VEKTOR-VE,
SZENYEZS, VSZ-15, emii. VSZ-
11M, OSZNOVA-1E

VP-01M, VP-02M, VSZ-11M



Félautomatikus vezetési
rendszer



Radidlokacios felderit6-, informacios és
vezetési rendszer

|égtérellenbrzés (Air Surveillance)

valosidejl azonositott Ieégihelyzetkep
(Recognised Air Picture/RAP)

*RAP tovabbitas

*harcvezetés (Air Battle Management)

fegyveriranyitas (Weapons Control)



Radarszazad




Radarszazad

P-37 (BAR LOCK) felderito radar

e N

Térletapogatas elve: 2D, korldtozott

magassagmerés
Frekvencia tartomany: E-F sav
Maxim lis felder:tési tavolsdg:200 km
Maxima lis felderité si magassig:20 km
Meéreé si pontossdg:

tavolsagban: 500 m

oldalszégben: 0.5°

Maxima lis kisuga rzott teljesitmeny: 750 kW
Zavardallésag: 1,1 W/MHz
Jelfeldolgoz:s: digitdlis




Radarszazad

PRV-17 ODD PAIR

Térletapogatds elve: 3D
Frekvencia tartomadny: E-F sadv
Maximdlis felderitési tavolsag:450 km
Maximdlis felderitési magassag:85 km
Meérési pontossag:
tavolsagban: 1000 m
oldalszégben: 2°
magassagban: 300 m
Maximdlis kisugarzott teljesitmeény: 1600 kW
Zavardllésag: 7,8 W/IMHz
Jelfeldolgozas: analég-digitdlis




Radarszazad

OBORONA (TALL KING) felderto radar

Térletapogatas elve: 2D
Frekvencia tartomany: A sav
Maxima lis felderitési tavolsag: 475 km
Maximd lis felder:té si magassdg:50 km
Meéré si pontossdg:

tavolsdgban: 1200 m
oldalszogben: 1.2°

Maxima lis kisuga rzott teljesitmeny: 700 kW
Zavarallosag: 10 W/MHz
Jelfeldolgozis: analég

i




Radarszazad

P-18 (DRV RACK) felderito radar

Térletapogatas elve:2D
Frekvencia tartonviny: A sav
Maximalis felderitési tavolsdg:240 km
Maximalis felderitési magassdg: 33 km
Mérési pontossig:
tavolsdagban: 1800 m
oldalszogben: 1,5°
Maximalis kisugarzott teljesitmeény: 180 kW
Zavarallosag: 5 W/IMHz
Jelfeldolgozis: analdg

SZT-68U THIN SHIELD

Térletapogatds elve: 3D
Frekvencia tartominy: E-F sav
Maximdlis felderitési tavolsdg:150 km
Maximdlis felderitési magassig:20 km
Mérési pontossdg:
tavolsagban:250 m
oldalszogben: 0.2°
Maximdlis kisugarzott teljesitmeény: 350 kW
Zavarallosag: 10 W/MHz
Jelfeldolgozis: digitdlis



Radarszazad

AN/TPX-54 idegen-bardt felismero
U

Térletapogatas elve: 2D szekunder radar
Frekvencia tartominy: D sav
Uzemmédok: Model, Mode2, Mode3A/C
Maximd lis kisuga rzott teljesitmeny: 3,5 kW
Jelfeldolgozis: digitalis




Radarszazad

Aradarinformacio feldolgozasa és tovabbitasa az A radarinformacié feldolgozasa és tovabbita sa az ASOC
ASOC felé AN/TPX-54 nélkiil felé AN/TPX- 54 radarral rendelkezé szazadnal
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Legi Vezetesi és Iranyitasi Rendszer
(Multi AEGIS Site Amulator, MASE)

A MASE fobb harcaszati, miiszaki adatai - Eem B

Multi AEGIS Site Emulator (MASE ) -
Légi Vezetési és Iranyitdasi Rendszer == 1
AMASE kereskedelemben beszerezhet o UNIX —

alapu eszkdzok felhasznalasaval keriilt kialakitasra,
az alabbiak szerint:

Szerverek (3 darab, tartalék nincs):
Sun Fire 440

Munkaallomasok:

24db  SunBlade 1500 munkaallomas optikai
halozatban,

1db TFT 18.1 ” szines monitor;1db TFT 24,1
szines monitor.

Printerek:
1 db fekete-fehér nyomtato a szerver teremben;
1 szines (HP 5500dn) a hadmuveleti teremben.

A MASE rendeltetése Harcvezetés (Air Battle Management) és fegyveriranyitas
(Weapons Control) szamitégépes tamogatasa:

A Légtérellenérzés (Air Surveillance) biztositasa

valdsidejl azonositott légihelyzetkép - RAP biztositasa a fenyegetettség elemzéshez (Threat
(Recognised Air Picture/RAP) elballitasaval, Evaluation);
a RAP tovabbitasa az eldirt hadmiveleti - RAP biztositasa a CRC/SAM Interface (CSI) szamara a

iranyokba, harcvezetés (Air Battle Iégv'édelrr.li rakét'a fggyver _rend'szlerek iranyitasahoz;
- Statusz informaciok megijelenitése;

Management), valamint a ,fegyven_rany,ltaé - Fegyveriranyitok szamara feladatszabas, célmegjeldlés
(Weapons Control) €s szimulacié szamitogépes tamogatasa:

szamitogepes tamogatasa. - Feladat végrehaijtas felligyeletének szamitdgépes tamogatasa;
- Vadasziranyitas szamitogépes tamogatasa;



Legi Vezetési és Iranyitasi Rendszer
(Multi AEGIS Site Amulator, MASE)

CSI: CRC és a fold-leveg6 rakéta rendszerek (GBAD)
Kozotti intelligens interfész rendszer (CSl)

. ,
4 R
AD 4
Hataron tuh
backbone radarok

-Légi és felszini helyzetkép
biztositasa;

-Parancsok és az statusz informaciok
kuldése;

-Link adat kommunikacio biztositasa;
-Rendszer konfiguracio karbantartas
-Diagnosztika;

-Biztonsagi adat mentés;

-Adat levalogatas;

-Regisztracio;




Elektronikai zavarasok ellen vedett kommunikacios
rendszer (ERCS), fobb harcaszati, miiszaki adatai

Uzemi frekvencia tartomany: 960 — 1215 MHz,
1.sav: 960 - 1009,5 MHz
2.sav: 1051,5 - 1066,5 MHz
3.sav: 1111,5-1207,5 MHz
IFF kérdezé csatorna (1030 MHz)
IFF valasz csatorna (1090 MHz)

- Haté tavolsaga: normal médban: 540
km,
kiterjesztett mdédusban: 900 km
- Teljesitménye: kis teljesitménnyel: 200W
nagyteljesitménnyel :

800W




Veszprém

Link 1

MASE

Veszprém

£ 4 4

Link 11B

Fontos:
az ASOC a
MASE tartaléka

Link 1

CSI

Veszprém

A 4
ASOC
K.mét(2.LIK/SOF)




FELADATSZABO ES JELENTO RENDSZER / W

ICC Initial CAOC Capability-NATO Wide Integrated Command&Control for Air \\ /
Operations

ICC helye, szerepe a NATO 1égi vezetés iranyitasi
rendszerében

égier6 Komponent parancsnok
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AG‘S/ /_
CRQ

Létrehozott statikus
és mobil elemek NAEW ey /1

AOCC & AOCC (M SN

f AR
RADAR

BOC AL
SAMOC .b SAM
=y

| 9




FELADATSZABO ES JELENTO RENDSZER AN

" ICC Initial CAOC Capability-NATO Wide Integrated Command&Control for Air \\ /
Operations

Rendeltetése:

A CAOC szintjén beleértve a hozzakapcsolddo hadmuveleti kozpontokat is
az ICC funkcionalisan tamogatja a légi vezetés iranyitasi funkciot a
tervezésben, a feladatszabasban (ATO, ATM, ACO, AOD, DOC), ugy is
mint a pillanatnyi hadmuveleti helyzet figyelését és a
megjelenitést a RAP alapjan.

A rendszer vezetési, iranyitasi, kommunikacios és felderitési képesseg
biztositasa (C3l), amely az egységes tervezes, feladatszabas, felderites,
célkijelolés és a folyd mlveletek felugyelete.

Az ICC, CAOC szinten, az informacio feldolgozasa és dontés-eldkészitése
bekeben, gyakorlatok-gyakorlasok soran, valsagkezeles és haboru esetén.
Az “AirC2” feladatok vegrehajtasa ugy, mint tervezés, feladatszabas,
harcparancsok és harcintézkedések kidolgozasa illetve a folyd muveletek
iranyitasa. A kulonboz6 vezetési szintek kozott a megbizhato vezetési
informaciok aramlasa.



FELADATSZABO ES JELENTO RENDSZER
ICC Initial CAOC Capability-NATO Wide Integrated Command&Control for Air
Operations

ICC-rendszer funkcioi

*|légi hadmuveleti tervezes;

*|€égi harcparancs 0sszeallitasa,

folyamatban levd légi mlveletek iranyitasa;

legtergazdalkodas;

leégterellen6rzo parancselkészitése,

felderités;

valos idejl azonositott leégi helyzetkép megjelenitése;
srendszeradminisztracio;

tavoli munkahelyek kiszolgalasa;

*logisztikai feladatok;keészultségi er6k eligazitasanak tamogatasa.
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4 fuggetlen
vevocsatorna

Ujrakonfiguralhato

magassagbani
nyalabpozicionalas

Modularis
felépités

Kiterjesztett
EW képességek

Linearis FM
modulalt addjel
( Impulzuskompresszio )

Nagyon kis
oldalszirmok

Kivalé
szogfelbontas
(Monopulse)

Fuggetlen
SLB csatorna
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A P-37M RLA cm-es hullamtartomanyban

miikodo tobb csatornas felderitd
radarallomas, mely alkalmas a légi célok
ferde tavolsaganak és oldalszogének
folyamatos meghatarozasa az ot -
centiméteres hullamtartomanyu ( S savu)
ado-vevd csatornakkal. Antenndja 2 db
forgasparaboloid szektorbdl van kialakitva.

Rendeltetése:

A céltargyak felderitésére

A célok helyének, tavolsag-oldalszog
szerinti mérésére

A célok allami
meghatarozasara
Sajat vadaszrepulégépek ellenséges légi
tamadé eszkozokre torténd ravezetésének
biztositasara

A légvédelmi rakétacsapatok
célmegjelolési adatok tovabbitasara
Teljes korii ASOC tamogatas biztositasara

A célok magassaganak mérésére
(korlatozottan)

hovatartozasanak

részére

Osszehasonlitas =E== ==
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A RAT-31-
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A FADR Radar harom dimenziés nagytavolsagu
felderitést és felligyeletet biztosit a lIégi jarmiivek felett.
A légi felugyelet mellett idébeni (korai) helyzet
felismerést és figyelmeztetést is lehetové tesz, a
fegyver rendszerek idébeni alkalmazasahoz és a légi
harcfeladatok végrehajtasahoz légi iranyitasként
(vadasziranyitasi feladatok) alkalmazhaté. A radar
sokoldali miikodési rugalmassagot és tulélhetéséget
biztosit ellenséges radar zavar kornyezetben. Antennaja
szélessavu dipolokbdl felépitett fazisvezérelt antenna
racs.

A RAT-31 DL rendeltetése:

* Aradar fedési tartomanyaban tartézkodé replil6 eszk6zok

felderitése;

+ Térbeli koordinatainak
oldalsz6g, magassag;

* Azonositasa; (Méd S és Méd 4)
* Aclutterek és az ECM kornyezet feltérképezése,
* Valamint a feldolgozott plotok tovabbitasa.

meghatarozasa(tavolsag,



Osszehasonlitas

Technikai adatok
P-37 M (BAR LOCK)

Kozepes hatotavolsagu ket koordinatas
felderito-ravezeto radar.

Digitalizalt analog

S sav (2700-3100 MHZz)
Adoteljesitmény: 2,7 MW
IFF (beépitett Mode 1-3/c)
Nem tav-vezérelheto;




AZIMUTH
RANGE
HEIGHT

< 1
: 500 m
: nincs adat

Osszehasonlitas
Technikal adatok
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Aktiv és passziv zavarok
eIIeni véclelem




PENCIL BEAM
TARGET

.......

v
A
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Multiple independent beams (tobb kulonalloé fuggetlen sugarnyalab alkalmazasa melyek fiiggéleges iranyban egymastol
fiiggetleniil mozgathaték a fazisvezérlés segitségével)

Corplg)rate feed antenna (az alacsony oldalszirom intenzitas érdekében megyvilagitasifliggvénnyel taplalalt antenna
Soro

Narrow pencil beams (Tx/Rx) (Keskeny tilinyalab)

Ultra low sidelobes (Nagyon alacsony oldalszirmok)

Low peak power (Kis adasi teljesitmény)

Azimuth correlation ( Oldalszog egyeztetés a TOT-k k6zo6tt , zavaradé pontos iranyanak meghatarozasara))
Coded waveforms ( Frekvencia modulalt adéimpulzusok)

Side Lobe Blanking ( Oldalszirmon vett impulzus zavarok elnyomasa)

High dynamic range ( A vevo széles dinamika tartomanya)

Double Frequency conversion ( Kétszer transzponalt vevé a jobb szelektivitas és a tiikorfrekvencias effektus
kikiiszobolése érdekében)

PRF stagger (valtakozé inditasi frekvenciak alakalmazasa)

ECM analysis and jam strobe
detection ( A kezel6 szamara lehet6ség a zavarforrasok analizalasara)

Mass raid analysis (A kotelékben repiil6 légi eszk6zok esetén riasztas és a kezel6 szamara analizalasi lehetéség)
EMCON and radar silent ( Kisugarzas tiltas lehetésége szektorosan is)

Wide band frequency agility (Széles frekvencia tartomanyban megvalaszthaté tizemi frekvenciak)

Least jammed frequency selection (Legkevésbé zavart frekvenciak kivalasztasanak lehetésége az lizemelésre)



Passziv zavarok elleni védelem N %

GROUND CLUTTER
FREE AREA

GROUND
CLUTTER

¥

,'/ 7 Y177
10,027 %4,
C1%0,0 07 2,4,
C120,°0 07 2,4,
111,777 277
/’I/’////// Yy

Passziv zavar elnyomas

—  Narrow pencil beams (Tx/Rx) (Keskeny tlinyalab)

— Ultralow sidelobes (Nagyon alacsony oldalszirmok)

— High dynamic range ( A vevo széles dinamika tartomanya)

— Real time clutter maps storing ( Friss zavartérkép alkalmazasa, tarolasa)

— Reduced radar cell size (Minimalizalt jelfeldolgozasi cellak alakalmazasa, felbont6 képesség novelése érdekében)

— HPRFfor short range detection ( Magas inditasi frekvencia alkalmazasa a kistadvolsagon passziv zavarkornyezetben
repiild légi eszk6zok felderitésének novelése érdekében)

—  Sensitivity Time Control (STC) ( Kozeli alocélokrél nagy intenzitassal visszaver6dott jelek elnyomasa a kézel térben)

— Automatic clutter maps ( Automatikus passziv zavar térképek)

— Automatic thresholds selection sensing the environment ( A kornyezeti hatasok figyelembe vételével kialakitott és
megvalaasztott detekciés kiiszobszintek

—  Fixed and Adaptive MTI in the whole volume ( A fix és a lassan mozgé passziv zavarok kisziirésére kiillon MTI
»aramkorok”alkalmazasa a teljes felderitési tavolsagon beliil)

— CFAR processing in the whole volume ( Az allando6 vakriasztasi valosziniiségi kiiszob alkalmazasanak lehetésége a teljes
felderitési tavolsagon beliil

— Low Doppler maps ( Nagyon lassan mozgé passziv zavarok kisziirésének lehetésége ezen detekcids kiiszob
alkalmazasaval



Rendszerintegracio

atmeneti gerincradar-rendszer
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FADR rendszer



Légi Vezetesi es Iranyitasi Rendszer

(Air Command andControl System, ACCS)

ACCS LOC1

NATINADS CP

A
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Legi Vezetesi és Iranyitasi < >
Rendszer

(1) Vezetes CAOC
& DCAOC

ARS & DARS ir Control Centre /5% NSIP

ATt AP Production Centre 25% nemzeti
RPC roguction Lentre ¢ nanszirozas

SFP ensor Fusion Post (SHAPE MMR)

(4) a repulé eszkozoknek Wing & Squadron Operation Centre
o e - Nem t finanszirozasra _

(5) es a tlzeszkozoknek SAMOC Surface to Air Operation Centre

(3) mas erékkel valo Air Operations Coordination Centre

koordinacioval

100% NSIP
finanszirozas

Combined Air Operations Centre

(2) Iranyitasa




Legi Vezetesi es lranyitasi

Rendszer

A JELENLEGI NATO LEGVEDELMI RENDSZER KULONBOzO NATO ES

NEMZETI RENDSZEREKRE EPUL

)

NAEW

SEKTOR

DUNAJ

SADA

STRIDA

POACCS

IADS

IUKADGE

NADGE/
MASE

ASOC
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Légi Vezetési es Iranyitasi %P
Rendszer N4

ACCS = Egy onallé és integralt rendszer




A légi vezeteési és iranyitasi rendszer

hierarchikus felépitése

SC/RC/CJITF
[

CCAir/lJFACC A hadmdiveleti tervezés
szintje

A stratégiai tervezés szintje I

A feladatszabas szintje

Végrehajté szint




A
ARS — Léegterellenorzo és legvédelmi iranyito  \\)/
kozpont

Az ARS kapcsolatrendszere

ARS
A%G.r}(‘ RPC | SFP |

Alerssmn Joi Track
Control Pt P d t Production

A|rP licin g Mgmt Identificatio
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&5 //A legi vezetesi es iranyitasi rendszer Y}~

elemei kozotti informacio-aramlas

A NATO légi vezetési és iranyitasi rendszerének magyar
elemei és azok kapcsolatanak koncepcioja
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NAEW -repiilégép

— TACON
Légveédelmi rakéta
erd|
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| Telepitheté/mobil
‘ radar-csoport

Fix telepitési légtérellendrzd radar mérépontok




A
I

Koszonom
a
figyelmet



